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1
一种用于海上动
力定位钻井平台
的井场调查方法

本发明涉及一种用于海上动力定位钻井平台的井场调查方法，应用于携带TSS440
系统的ROV，所述方法包括以下步骤：所述ROV协助动力定位钻井平台抛放长基
线定位信标，所述动力定位钻井平台启动动力定位状态，定位在井口上方；以井
口位置为中心，在所述井口位置周围选取测试区域制定测线部署；所述ROV沿着
所述测线部署进行调查，得到调查数据，并实时传输到水上单元；同时，所述

TSS440系统感应得到海底被埋的管道与线缆的管线数据，并实时传输到所述水上
单元；所述水上单元处理所述调查数据和管线数据，得到海底地形信息以及所述
井口位置附近线缆与管道的分布情况，并传输至所述显示器，供操作人员实时监

控、记录。本发明效率高、准确度高，省时省力。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司; 
中海石油(中国)有限公司
深圳分公司; 中海油田服

务股份有限公司

CN20161071
0413.8

2016/8/23

2

一种环抱式水下
钢结构管道外表
面海生物清理机

器人

本发明涉及一种环抱式水下钢结构管道外表面海生物清理机器人，该机器人包括
机器人行走单元以及设置在机器人行走单元上的移动式清理单元，机器人行走单
元包括相互平行设置的上弧形固定板、下弧形固定板以及分别设置在上弧形固定
板与下弧形固定板之间的悬磁吸附组件、行走驱动机构及抬升机构，移动式清理
单元包括设置在上弧形固定板上的弧形固定支架、设置在弧形固定支架上的弧形
齿条以及沿周向移动设置在弧形固定支架上并与弧形齿条相啮合的空化水喷射机
构。与现有技术相比，本发明采用空化水射流的方式对水下钢结构管道外表面的
海生物进行清理，清理效率高，清理成本低，工作稳定，便于拆装，安全性好，

应用范围广。

中国海洋石油总公司; 中
海油能源发展股份有限公
司; 中海油能源发展装备
技术有限公司; 浙江大学

CN20161118
9296.1

2016/12/21

3 海管牺牲阳极卡

本发明公开了一种海管牺牲阳极卡，包括牺牲阳极块、用于固定在海管上的固定
装置；所述固定装置为开口向下的U型导电结构；所述牺牲阳极块分别浇铸在所述
固定装置的左右外侧；所述固定装置底部内侧分别相对设置一挡板；所述挡板与
所述固定装置转动连接；所述挡板下端设置有限位结构使得所述挡板在所述限位
结构上方自由转动。采用本发明的海管牺牲阳极卡，安装简单，便于ROV水下操
作，提高了工作效率；牺牲阳极块耐消耗且连接稳定；牺牲阳极卡与海管连接牢

靠。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司

CN20171016
6565.0

2017/3/20

4
永久系泊钢缆索
接头牺牲阳极卡

本发明公开了一种永久系泊钢缆索接头牺牲阳极卡，其中包括牺牲阳极块、用于
插入并固定在索接头上的固定装置；所述牺牲阳极块浇铸在所述固定装置顶部内
侧并与所述固定装置左右两侧构成用于插入索接头的空间；所述固定装置底部内
侧分别相对设置一挡板；所述挡板与所述固定装置转动连接；所述挡板下端设置
有限位结构使得所述挡板在所述限位结构上方自由转动；所述固定装置顶部两侧
与所述挡板相对位置分别设置有T型螺纹手柄；所述T型螺纹手柄与所述固定装置
通过螺孔连接。采用本发明的永久系泊钢缆索接头牺牲阳极卡，安装简单，便于
ROV水下操作，减少了安装或更换成本；牺牲阳极块耐消耗且连接稳定；牺牲阳

极卡与索接头连接牢固。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司

CN20171016
7002.3

2017/3/20



5
水下闸阀的旋转
操作驱动装置

一种水下闸阀的旋转操作驱动装置，设有：一驱动装置，驱动装置包括：一驱动
器、安装在驱动器上的开关指示装置及压力平衡装置，且压力平衡装置的下端与
驱动器的内腔连通；其中，驱动器设有：水下机器人扭矩接口、依次安装在水下
机器人扭矩接口上的顶盖、驱动器壳体；且驱动器壳体与支架连接，并设有密

封，其内安装有超控轴和操作杆；开关指示装置包括：第一轴套、安装在第一轴
套一端内的指示传动轴、安装在第一轴套另一端内的法兰轴套及第二轴承；压力
平衡装置包括：平衡器壳体、安装在平衡器壳体内的平衡器帽、隔膜囊。本发明
不仅能够用于海底，使水下闸阀被水下机器人扭矩工具操作，解决了水下机器人

扭矩工具不能够对水下闸阀进行操作的问题。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
苏州纽威阀门股份有限公

司

CN20151082
8622.8

2015/11/25

6
水下结构的连接

锁定机构

一种水下结构的连接锁定机构，包括：安装在水下结构上的锁定销杆、连接在锁
定销杆上的水下机器人操作把手、套装在锁定销杆上的销杆限位管，其中，锁定
销杆的侧面连接有限位杆；锁定销杆和水下机器人操作把手之间是由开口销连

接；销杆限位管的表面设有能够限制锁定销杆滑动的限位槽。本发明不仅能够使
水下结构连接处更加可靠，解决了容易受渔网等外部载荷影响的问题；而且，无
需潜水员作业，由水下机器人即能够进行操作，避免了操作人员的安全风险，大
大提高了油气田生产水下作业的安全性，降低了安装成本；同时，水下机器人操

作把手可以回收，避免了由于把手突出受钩挂或碰撞等导致连接失效问题。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20171059
8968.2

2017/7/21

7 海管牺牲阳极卡

本实用新型公开了一种海管牺牲阳极卡，包括牺牲阳极块、用于固定在海管上的
固定装置；所述固定装置为开口向下的U型导电结构；所述牺牲阳极块分别浇铸在
所述固定装置的左右外侧；所述固定装置底部内侧分别相对设置一挡板；所述挡
板与所述固定装置转动连接；所述挡板下端设置有限位结构使得所述挡板在所述
限位结构上方自由转动。采用本实用新型的海管牺牲阳极卡，安装简单，便于

ROV水下操作，提高了工作效率；牺牲阳极块耐消耗且连接稳定；牺牲阳极卡与
海管连接牢靠。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司

CN20172027
4052.7

2017/3/20

8
永久系泊钢缆索
接头牺牲阳极卡

本实用新型公开了一种永久系泊钢缆索接头牺牲阳极卡，其中包括牺牲阳极块、
用于插入并固定在索接头上的固定装置；所述牺牲阳极块浇铸在所述固定装置顶
部内侧并与所述固定装置左右两侧构成用于插入索接头的空间；所述固定装置底
部内侧分别相对设置一挡板；所述挡板与所述固定装置转动连接；所述挡板下端
设置有限位结构使得所述挡板在所述限位结构上方自由转动；所述固定装置顶部
两侧与所述挡板相对位置分别设置有T型螺纹手柄；所述T型螺纹手柄与所述固定
装置通过螺孔连接。采用本实用新型的永久系泊钢缆索接头牺牲阳极卡，安装简
单，便于ROV水下操作，减少了安装或更换成本；牺牲阳极块耐消耗且连接稳

定；牺牲阳极卡与索接头连接牢固。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司

CN20172027
3712.X

2017/3/20



9
一种水下水平连
接器岩屑帽装置

本发明涉及一种水下水平连接器岩屑帽装置，其特征在于，该岩屑帽装置包括：
上半帽，所述上半帽用于隔离连接器毂座的上半部；下半帽，所述下半帽与所述
上半帽为镜像设置，用于隔离所述连接器毂座的下半部；驱动把手，所述驱动把
手用于驱动所述上半帽和下半帽合紧和分离。本发明可以用于水平连接器运输过
程中或在水下安装前对连接器毂座密封面的防护，操作界面满足ROV操作接口，
可实现ROV水下独立拆卸及安装。同时，本发明上、下半帽为镜像设置的两瓣式

结构，与连接器毂座安装空间大，能够提高ROV安装效率。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 南阳二机
石油装备集团股份有限公

司

CN20171033
8533.4

2017/5/12

10
深水管道封堵器
的调试安装方法

本发明公开了一种深水管道封堵器的调试安装方法，包括以下步骤：S1、对封堵
器进行陆地完整性测试，包括对所述封堵器的功能测试、ROV通路及介入测试、
压力试验；S2、对所述封堵器进行吊装下放测试；S3、对所述封堵器进行ROV水
下介入测试；S4、对封堵器进行深水测试，以测试所述封堵器的密封效果。本发
明的深水管道封堵器的调试安装方法，对封堵器进行调试安装，保证封堵器水下
功能的实现以及封堵效果满足设计和工程项目需要，以实现基于ROV操作的管道

封堵设备和施工技术。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20151058
3812.8

2015/9/14

11

一种环抱式水下
钢结构管道外表
面海生物清理机

器人

本实用新型涉及一种环抱式水下钢结构管道外表面海生物清理机器人，该机器人
包括机器人行走单元以及设置在机器人行走单元上的移动式清理单元，机器人行
走单元包括相互平行设置的上弧形固定板、下弧形固定板以及分别设置在上弧形
固定板与下弧形固定板之间的悬磁吸附组件、行走驱动机构及抬升机构，移动式
清理单元包括设置在上弧形固定板上的弧形固定支架、设置在弧形固定支架上的
弧形齿条以及沿周向移动设置在弧形固定支架上并与弧形齿条相啮合的空化水喷
射机构。与现有技术相比，本实用新型采用空化水射流的方式对水下钢结构管道
外表面的海生物进行清理，清理效率高，清理成本低，工作稳定，便于拆装，安

全性好，应用范围广。

中国海洋石油总公司; 中
海油能源发展股份有限公
司; 中海油能源发展装备
技术有限公司; 浙江大学

CN20162140
6213.5

2016/12/21

12
水下控制模块的

送入工具

一种水下控制模块的送入工具，包括：一支撑座、安装在支撑座上的机架、通过
下放液压缸与机架连接，且能够在机架垂直方向运动的锁紧机构、安装在锁紧机
构上、且能够单独拆卸的紧急解锁装置，其中，机架上安装有操作面板，机架的
顶部支架上设置有为水下机器人操作的锁止装置。本发明安装方便，不仅能够通
过水下机器人操作完成与水下控制模块的锁紧、并对水下控制模块进行提升或坐

放；而且，减轻了水下机器人的工作负担，提高了工作效率。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
重庆前卫海洋石油工程设

备有限责任公司

CN20161116
6504.6

2016/12/16



13
水下液压控制球
阀的执行机构

一种水下液压控制球阀的执行机构，包括：一液压控制机构，安装在液压控制机
构上的弹簧复位机构、水下机器人操作机构；其中，液压控制机构和弹簧复位机
构均是双冗余布置，液压控制机构的进油口和弹簧复位机构的腔体出油口各自联
通，两套机构同时工作；液压控制机构安装在一壳体内，壳体固定在齿轮箱的上
端，齿轮箱的下端盖与阀体连接。本发明由液压控制球阀的打开和关闭，当液压
系统出现故障时，不仅弹簧复位机构能够自动关闭球阀；而且，还能够在液压失
控的情况下，完全由水下机器人来打开和关闭球阀，大大提高了水下球阀工作的
可靠性，降低了生产和维护成本，为深水水下工程装备的研究和水下阀门生产制

造提供了可靠的技术支持。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20161104
9077.3

2016/11/25

14
深水海底管线起
始铺设的方法

一种深水海底管线起始铺设的方法，采用以下步骤：一，将主作业船驶到作业地
点就位后，与抛锚拖轮连接；二, 将拖轮驶向主作业船尾，并放出起始缆，拖轮航
行至目标后将起始锚抛至目标点；三, 主作业船拉动起始缆进行起始锚拉力试验；
并对起始锚位置进行定位；四，将起始缆固定到船尾；五，将起始管线向船尾铺
设；六，在起始封头出托管架前，主作业船向前走船，并控制铺管张力；七，在
起始封头安装过程中，监控起始封头通过托管架、下放状态、扭转情况，并对起
始封头定位，确认着泥位置及坐标；八，起始封头定位、调查后进行管线正常铺
设。本发明能够在深水进行海底管线的铺设；且主作业船在水下机器人的协助

下，对海底管线起始封头进行精确定位。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20151012
8941.8

2015/3/24

15
一种基于ROV操
作的柔性立管的

维修卡具

本发明公开了一种基于ROV操作的柔性立管的维修卡具，包括：一具有开口的环
形卡具，开口一侧的环形卡具的外壁面上具有第一固定部；连接件，一端与开口
另一侧的环形卡具的外壁面固定连接，另一端可与第一固定部相配合固定；和对
接插头，设置在环形卡具的外壁面上，且对接插头上开设有与ROV的插接部相配
合的插孔。本发明可以应用到石油开采技术领域，且维修卡具能够在深水及超深
水环境中，实现对柔性立管外防水层破损部位的修复，提高柔性立管的使用寿

命，来防止柔性立管破损部位的进一步恶化，减缓并制止海水对柔性立管内部铠
装层的腐蚀，确保柔性立管安全正常地工作。

中国海洋石油总公司; 中
海油田服务股份有限公司

CN20151019
5135.2

2015/4/22

16
一种海上石油平
台水下电缆解脱
回接方法及设备

本发明公开了一种海上石油平台水下电缆解脱回接方法及设备，该方法包括海上
石油平台水下电缆解脱方法和/或水下电缆回接方法，该方法解脱与回接水下电缆
的工期短且其过程操作简单，无需使用钻井专业设备及耗费大量的人力物力。该
发明还包括水下电缆解脱与回接设备，包括用于密封水下电缆上部端头的密封装
置、下放索具及水下机器人；所述的下放索具包括与水下电缆上部端头连接的第
一索具组件、与第一索具组件可分离连接的第二索具组件和与第二索具组件相连
的第三索具组件；所述水下机器人用于将所述第一索具组件与所述第二索具组件
分离或连接。该方法简单、操作方便，无需各种专业人员进行操作，可以实现简

单快速解脱与回接水下电缆。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司深
圳分公司; 中海石油深海

开发有限公司

CN20131032
8883.4

2013/7/31



17
一种水下采油树
的安装方法和系

统

本发明公开了一种水下采油树的安装方法和系统，该方法包括：对装载有水下采
油树、主水下机器人ROV和副ROV的单体工程船进行海上就位；然后采用单体工
程船上自带的吊机，通过主ROV的辅助，将水下采油树下放到水下的预设位置，
并通过主ROV和副ROV的辅助，将水下采油树安装在井口上。通过本发明的方
案，能够采用具有自航能力的单体工程船进行作业，降低了日费，船舶资源充

足，并且采用单体工程船自带的吊机携带水下采油树到达井口，可以连续快速的
下放，下放效率非常高，并且钢丝绳直径小，有利于减少环境载荷对安装过程的

干扰。

中国海洋石油总公司; 中
海油田服务股份有限公司

CN20161084
3041.6

2016/9/22

18
改进的水下快速
连接数个接头的

装置

本发明提供一种改进的水下快速连接数个接头的装置，包括固定端和移动端；该
固定端由公接头安装板、弹性夹头心轴、中心导向套筒、公接头、外部导向套筒
以及固定安装板组成；该移动端由ROV旋转接口、传动轴、限位轴承、传动螺母
、母接头安装板、垫圈、防护套筒、弹性夹头、外部导向柱、母接头、剪切销以
及中心导向柱组成；其改进之处是，所述移动端的防护套筒侧壁上设有防沉积物
护罩，有效防止各种沉积物直接进入移动端内部，减少设备故障率，利于移动端
移动；在移动端的传动螺母和弹性夹头之间设有过载套筒，当遇到突然卡死的情
况时，可以通过专用的扭矩工具拉动过载套筒切断剪切销来实现移动端与固定端

的紧急脱离。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

浙江大学

CN20141042
1455.0

2014/8/25
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一种用于海上动
力定位钻井平台
的井场调查系统

的控制方法

本发明涉及一种用于海上动力定位钻井平台的井场调查系统的控制方法，该控制
方法包括以下步骤：S1：动力定位钻井平台到达待测井位后，在ROV的框架上安
装用于搭载TSS440系统的液压折臂装置，同时，所述ROV搭载井场调查设备；

S2：将所述液压折臂装置调整为竖起状态，操作人员控制所述ROV入水，并移动
至海底预定作业位置；S3：操作人员控制所述液压折臂装置调整为摆平状态，保
持所述TSS440系统的探测线圈与所述ROV的水平中轴线平行，控制所述ROV按

照预设调查测线进行调查作业，获取所述TSS440系统以及所述井场调查设备的调
查数据，并将所述调查数据实时传输至所述平台。本发明实现更好地控制用于海

上动力定位钻井平台的井场调查系统进行海底井场调查工作。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司深
圳分公司; 中海油田服务
股份有限公司; 中海石油

深海开发有限公司

CN20161071
2819.X

2016/8/23

20
海底管道清管多

球收球筒

一种海底管道清管多球收球筒，包括：一能够一次性收多球的收球筒、装在收球
筒一端的同心大小头、安装在收球筒另一端的椭圆封头，其中，收球筒筒壁上设
有开口，开口上枢接有旋转侧开栅栏门；旋转侧开栅栏门上设有便于水下机器人
和收球人员观测的数个可视窗口。本实用新型结构简单，使用方便；不仅能够将
清管球收入筒中，解决了收球筒的安全和操控性问题；而且，还能够观察清管球
的到达情况，便于水下机器人和收球人员观测，避免了常规收球筒需要多次开盖
查看的麻烦；同时，能够方便、快速取出清管球；并能够根据海底管道清管要

求，一次收取多个清管球，大大提高了清管效率。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20162024
7183.1

2016/3/29
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深水管线弃管的

回收方法

一种深水管线弃管的回收方法，采用以下步骤：一，深水弃管准备；二，回收工
具连接；三，移船，并将管线向船尾方向传送；四，将张力转移到弃管回收钢缆
上；五，继续放缆，并向船头方向移船；六，继续放缆，铺管船向船头方向移

船，将管线下放至海底；七，回收钢缆，并使弃管回收工具保持竖直状态；八，
进行脱钩作业，并回收钢缆；九，准备收管作业；十，按弃管作业的相反过程进
行收管作业。本发明不仅能够使深水管线回收更加方便快捷；而且，通过使用水
下机器人进行管线回收操作，解决了深水区域对潜水员的限制，使管线回收的操

作水域更深；大大节约海上施工时间，为深水油气田开发提供技术保障。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20151002
0396.0

2015/1/15

22
水下静密封锁紧

机构

一种水下静密封锁紧机构，一基座、安装在基座上的水下控制壳体底板、安装在
水下控制壳体底板上的水下控制壳体，其中，基座、水下控制壳体底板、水下控
制壳体的中部设有相应的安装孔，一锁紧轴穿过并安装在该安装孔内，锁紧轴的
上端与控制壳体上口连接处安装有一预紧头，水下控制壳体的上部安装有一壳体
顶盖；锁紧轴的底部沿水下控制壳体底板向上依次安装有坐盘、锁紧螺纹套法兰
盘、锁紧螺纹套、中间管，水下控制壳体上还安装有一密封装置。本发明结构紧
凑，不仅更加方便水下机器人安装及拆卸；而且，有效地解决了3000米以下水深
对于水下控制模块壳体与锁紧机构零件之间的密封；同时，进一步有效地降低了

生产成本。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20141010
5287.4

2014/3/20

23
水下隔离阀的海

底管线终端

一种水下隔离阀的海底管线终端，包括一防沉板、安装在防沉板上的支撑结构、
水下隔离阀及其执行机构、工艺管线、膨胀弯接口、以及阀门防护结构，其中，
支撑结构设在防沉板的中部，水下隔离阀及其执行机构设在支撑结构上，阀门防
护结构为一罩体，将水下隔离阀及其执行机构罩在其中。本发明不仅能够对水下
隔离阀提供必要的支撑和限制，以保证其在运行过程中，不发生垂向沉降和水平
位移；而且，其与海底管线膨胀弯通过接口可以实现平滑过渡；同时，对水下隔
离阀起到防护作用，以保证其不会因水中落物及水下机器人的撞击和渔网拖带而

造成损坏。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20141010
5269.6

2014/3/20

24
无动力水下桩基
辅助就位装置

一种无动力水下桩基辅助就位装置，包括：一底座、枢接在底座上的结构框架、
安装在结构框架上的用于水下钢管桩插入的套筒，其中，套筒上安装有一自动锁
定、释放机构，该自动锁定、释放机构能够使套筒旋转、打开。本实用新型结构
简单，不仅能够在不需要其他辅助动力的情况下，将桩打到预定深度后便可自动
打开，解决了必须由水下机器人操作问题；而且，还可回收使用，由于整个过程
无需人工介入，无需水下机器人和液压动力装置的帮助，大大简化了海上施工的

流程和时间，进而大大降低海上安装的成本。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
北京高泰深海技术有限公

司

CN20162008
3678.5

2016/1/28
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水下机器人监控

辅助装置

一种水下机器人监控辅助装置，包括：筒体、导向轨、承力柱、止停板、连接条
、对接套筒，其中，筒体套装在对接套筒的内部，筒体的筒壁上设有一槽口，导
向轨的两端安装在对接套筒的内壁上，并穿过筒体筒壁上的槽口；承力柱设置在
筒体的底部；止停板的一端安装在对接套筒的顶部；连接条的一端固定在筒体的
内壁上，另一端固定在对接套筒的外壁上。本发明可以通过在对接套筒内部增设
观察筒方式，通过顶出的观察筒，方便机器人进行观测；同时，争取了导管架更
好的下放时机；避免了机器人在水中来回观测两个导向柱是否正确进入导管架对

接套筒，而错失导管架坐底时机。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20131027
6555.4

2013/7/3

26
便于水下机器人

操作的卸扣

一种便于水下机器人操作的卸扣，包括：一直型环、安装在直型环一侧的销柱套
筒、活动套装在直型环底部套孔内的销柱，其中，销柱套筒上设有一限位槽，通
过限位槽的长度来控制销柱的滑动范围；销柱套筒上安装有一销柱锁，一T型把手
穿过限位槽安装在销柱内。本发明操作简单，不仅在便于水下机器人在水下的操
作，对吊装索具与水下结构物或管道进行水下连接或拆卸作业，而且，还大大提

高了水下作业的效率。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20161026
5483.7

2016/4/26

27
利用饱和潜水支
持船上的双吊机
安装立管的方法

一种利用饱和潜水支持船上的双吊机安装立管的方法，其特征在于：采用以下安
装步骤：一，传递操作人员至驳船；二，安装下段立管索具；三，由两吊机试吊
立管下段；四，将操作人员传回；五，由两吊机将立管下段吊起，船移出；六，
两吊机将立管下段固定到船舷上；七，下放立管下段入水，并使立管下段在水中
保持垂直；八，主吊机解脱；九，水下机器人潜水；十，将下段立管嵌入立管卡
子内固定；十一，重复上述步骤直至将整个立管安装完毕。本发明只需要饱和潜

水支持船+自航驳船就能够进行深水立管的安装，不仅大大降低了对船舶资源得要
求，而且，还提高了工作效率及经济效益。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20141005
5865.8

2014/2/19

28
一种水下闸阀执

行机构

本发明涉及一种水下闸阀执行机构，它包括一机壳；一主动驱动系统，其包括一
伺服电机、一减速器、一超越离合器、一电磁离合器和一齿轮轴；一冗余驱动系
统，其包括另一伺服电机、另一减速器、另一超越离合器、另一电磁离合器和另
一齿轮轴；一旋转移动转换系统，其包括两小齿轮、一大齿轮、一丝杠轴、一螺
母、一勾筒、一连接头和一弹簧；以及一水下机器人操作系统，其包括一筒状支
架、一梯形螺杆、一梯形螺母、一水下机器人接头、一水下机器人接口、一推压
板和多个推拉杆。本发明实现了全电控制，保证了在深水环境下运行时具有更高
的安全性，并且具备紧急回复功能、冗余驱动设计、闸阀开关状态显示、内外压

力平衡和水下机器人故障操作等功能，具有较大的应用价值。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20141034
2890.4

2014/7/18
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深水钻井数据测
量与记录系统及

方法

本发明公开了一种深水钻井数据测量与记录系统及方法。深水钻井数据测量与记
录系统包括测量发射装置和接收装置，测量发射装置内的壳体中设置有：采集并
处理泥浆或油气的速度及含气率的信息、得到测量数据的检测装置；记录装置；
将测量数据发至接收装置的回传装置；实时监测测量数据、判断其是否超出阈值
、在超出阈值时控制检测装置加快信息采集频率、控制记录装置保存测量数据、
控制回传装置向接收装置发送测量数据的控制装置。本发明对测量数据进行实时
采集和分析，传输速度比现有的泥浆脉冲方式快，且比平台处数据采集设备的测
量数据获取率高。当发生重大事故时可维持数据获取功能，并通过水下机器人等

载体搭载的数据接收装置实现数据回传。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司; 
中海油研究总院; 中国石

油大学(北京)

CN20131055
1780.4

2013/11/7

30 钻井平台

本实用新型公开了一种钻井平台，包括：本体；和均具有导向孔的两个导向架，
在横向上相间隔地安装在本体上，本体的用于导向水下机器人的两根钢丝绳的下
端可一一对应固定在两个导向架的导向孔内。本实用新型提供的钻井平台在海中
作业时，水下机器人下放海中通过对应穿过导向架上的导向孔的两根钢丝绳、来
在下放水下机器人的过程中实现定位和导向的作用，可防止因水下机器人在海面
受风浪和海流作用而出现漂移、转动和晃动的问题，避免出现水下机器人的缆线
在海中扭曲缠绕隔水管而扭断缆线等影响钻井平台正常作业的问题，实用性显著

。

中国海洋石油总公司; 中
海油田服务股份有限公司

CN20152078
5448.9

2015/10/10

31
可回收式水下电
缆接头的接泊与

测试装置

一种可回收式水下电缆接头的接泊与测试装置，包括：水下电气接头的操作面板
、安装在操作面板底部的支撑插装结构，其中，操作面板上设有用于与水下电气
分配单元本体上电气接头相对应的数个接泊与测试接头；支撑插装结构包括：与
操作面板相连的插桩腿、安装在插桩腿顶部的插桩接口、安装在插桩腿上的水下
机器人锁紧接口；插桩腿的底部安装在与水下基盘结构相连的插装底座上。本发
明采用插装的结构形式，不仅增加了接泊与测试接头的数量，安装方便，适合水
下分配单元的操作与维护；且在不使用时，能够存放于水上，避免了海水的腐

蚀，延长了设备使用寿命；同时，也减轻了水下结构的整体重量，又实现了在不
同项目上的重复利用，降低了成本生产。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
中海石油(中国)有限公司
深圳分公司; 中海石油深

海开发有限公司

CN20131049
1735.4

2013/10/18

32

能够不占用井口
实现水下井口帽
安装的方法及其

吊装工具

本发明公开了一种能够不占用井口实现水下井口帽安装的方法及其吊装工具，该
方法包括以下步骤：将吊装工具放置在井口帽的顶部，实现该工具与井口帽的连
接；将气动绞车上的钢缆的一端与该工具上的吊孔连接。启动气动绞车，将装有
井口帽的吊装工具向水下送入，在水下机器人的引导下，将井口帽放置在水下井
口之上；井口帽上的弹簧销钉与水下井口互锁后，水下机器人拔出插入销，使吊
装工具与井口帽相脱离；气动绞车反转，将水下的吊装工具回收。采用上述方

法，实现了不占用井口安装水下井口帽的交叉作业方式，节省了钻杆送入水下井
口帽的作业时间；利用ROV观察，实现了水下井口帽安全安装；其吊装工具制作

简单，可靠性高。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛

江分公司

CN20131012
2446.7

2013/4/10
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改进的复合式密

封圈

本发明提供一种改进的复合式密封圈，包括一个金属密封圈体和两个非金属密封
圈体，两个非金属密封圈体对称位于金属密封圈体两端；其改进之处是：金属密
封圈体圈壁外侧中央设有固定槽，固定槽向两端对称依次设供非金属密封圈体放
置的沟槽以及与法兰密封的密封面；两个非金属密封圈体放在金属密封圈体设的
供非金属密封圈体放置的沟槽内；可在水下由人工机器人拆卸更换，避免将密封
圈及法兰回收至陆地更换过程，减少作业时间，提高作业效率；还能使复合内外
压密封圈在法兰预紧力作用下实现自动精密对接，使整个密封圈承受较大外加载

荷，避免内压过大造成密封失效问题，保证工程安全，提高工程质量。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20131056
6115.2

2013/11/14

34
水下井口油、气
的收集转接装置

一种水下井口油、气的收集转接装置，包括：一控油罩、安装在控油罩顶部的快
速转换接头、安装在控油罩底部的防沉挡板、安装在防沉挡板底部的下沉结构，
其中，快速转换接头包括：一闸板阀、安装在闸板阀上部端口的立管、安装在立
管周围的数个锥齿轮密封装置、连接在立管上的漏斗形结构、穿过漏斗形结构与
快速转换接头相连的软管接头；其中，软管接头上设有与水下机器人机械手配合
的抓握手柄。当发生泄漏事故时，本发明不仅能够迅速有效地扣住泄漏点；而

且，通过对泄漏点处的管道进行转接后，再通过输油、气管道，将泄漏的油、气
输送至海面的工程船上，解决了由于漏油、气所导致的损失及对海洋污染问题；

为海洋石油开采工程提供了安全保证。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20151033
3411.7

2015/6/16

35

液压注入器专用
取出工具及水下
液压注入器取出

方法

本发明公开了一种液压注入器专用取出工具和取出方法。液压注入器专用取出工
具，包括夹持取出部和把手部，所述的夹持取出部由两根相互平行的夹杆组成，
两根夹杆的中部均弯折成预设角度，所述的把手部由竖杆和横杆组成，横杆固定
在竖杆的一端上，竖杆的另一端固定连接在夹持取出部的一端。本发明巧妙的运
用了杠杆原理，使得拔出注入器的力大大增加。使用时，由水下机器人抓住专用
取出工具的手柄部分，而后将该工具夹住液压注入器的取出部分，以该工具的直
角点为支点，再通过水下机器人机械手对把手部分进行反复按压，即能快速地将

液压注入器从水下设施注入孔内取出，成功率极高。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛

江分公司

CN20121024
0076.2

2012/7/12

36
水下水平连接器
安装工具的二次

锁紧机构

本发明公开了一种水下水平连接器安装工具的二次锁紧机构。所述二次锁紧机构
包括齿条、齿轮、齿轮固定轴和锁紧头；所述齿轮固定于所述齿轮固定轴上；当
所述齿条与所述齿轮啮合运动时，所述齿轮固定轴在所述齿轮的作用下进行旋

转；所述齿轮固定轴的腔体内设有压缩弹簧；所述锁紧头设于所述齿轮固定轴的
一端部，且延伸至所述齿轮固定轴之外；所述锁紧头可在所述压缩弹簧的弹力作
用下沿所述齿轮固定轴的轴向方向运动。本发明无需ROV辅助，在安装过程中自
动锁紧。锁紧头采用特殊的柱形结构，保证了锁紧后的牢固程度，提高了整个连

接器的可靠程度。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20131021
7137.8

2013/6/3



37
一种柔性立管的

维修卡具

本实用新型公开了一种柔性立管的维修卡具，可与ROV配合使用，包括：一具有
开口的环形卡具，开口一侧的环形卡具的外壁面上具有第一固定部；连接件，一
端与开口另一侧的环形卡具的外壁面固定连接，另一端可与第一固定部相配合固
定；和对接插头，设置在环形卡具的外壁面上，且对接插头上开设有与ROV的插
接部相配合的插孔。本实用新型可以应用到石油开采技术领域，且维修卡具能够
在深水及超深水环境中，实现对柔性立管外防水层破损部位的修复，提高柔性立
管的使用寿命，来防止柔性立管破损部位的进一步恶化，减缓并制止海水对柔性

立管内部铠装层的腐蚀，确保柔性立管安全正常地工作。

中国海洋石油总公司; 中
海油田服务股份有限公司

CN20152024
8061.X

2015/4/22

38
新型的水下水平
连接器安装工具
的二次锁紧机构

本发明公开了一种水下水平连接器安装工具的二次锁紧机构。包括旋转机构和锁
紧机构；旋转机构包括工具齿条、工具齿轮、锥齿轮a和锥齿轮b；工具齿轮与所
述锥齿轮a为同轴连接，锥齿轮a与锥齿轮b为垂直连接；当工具齿条与工具齿轮啮
合运动时，锥齿轮a在与工具齿轮的平行的平面内旋转，锥齿轮b在与工具齿轮垂
直的平面内旋转；锁紧机构包括锁紧头和筒体；锁紧头的固定端通过锁紧销固定
于筒体上，所述筒体上设有条形槽，锁紧销可沿所述条形槽移动；筒体内设有工

具弹簧，工具弹簧可推动锁紧头移动；筒体与锥齿轮b的固定轴相连接。本发明通
过挡板的位移传动、弹簧弹力传动、齿轮齿条传动将不利于ROV操作的二次锁定

转变成依靠机械传动的二次锁定。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20131021
7416.4

2013/6/3

39
用于深水环境的
密封圈更换工具

一种用于深水环境的密封圈更换工具，包括：一基座、套装在基座内的弹性环、
套装在基座下面外部的挡板、连接在圆形基座上的水下机器人把手，其中，基座
的周向均匀地分布有数个轴向、径向的圆孔及数个支撑块；径向圆孔内安装有一
水平弹销，水平弹销上套有一弹销弹簧；轴向圆孔安装有竖直卡销、竖直卡销上
安装有一卡销弹簧；该数个支撑块位于水平弹销的前端，用以共同支撑新密封

圈；轴向圆孔内与竖直卡销垂直安装有一导向螺钉。本实用新型不仅能够在水下
由远程摇控机器人操作下进行密封圈的拆卸更换工作，避免将密封圈及整套连接
器回收至陆地进行更换的过程，大大地降低了作业时间，节约了密封圈的更换成

本；而且，提高了工作效率，保证了工程质量。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20142085
0927.X

2014/12/29

40
水下连接器密封
面的清刷工具

一种水下连接器密封面的清刷工具，包括：一上盘、连接在上盘下面的中盘、连
接在中盘下面的下盘、相对设在中盘两端的清洁布；其中，上盘、中盘上设有数
个同轴通孔，通孔之间通过穿过的螺柱及拧紧在两端的螺母实现上盘、中盘的连
接；水下远程遥控机器人把手穿过上盘、中盘，并且，通过设在水下远程遥控机
器人把手底部的螺纹段与下盘依靠螺母拧紧实现连接。本实用新型能够在远程摇
控水下机器人操作下，在水下就能够进行密封面的清刷工作，不仅避免了将整套
水下连接器解锁并回收至陆地来清刷密封面的过程；而且，大大降低了作业时

间，提高了工作效率，保证了工程质量。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
哈尔滨工程大学; 深圳海
油工程水下技术有限公司

CN20142072
6116.9

2014/11/27



41
用于海底管道密
封保压的压力帽

一种用于海底管道密封保压的压力帽，包括：一吊装支架、安装在吊装支架下面
的加载环、安装在加载环下面的下环，其中，吊装支架与加载环之间的空隙内均
匀地安装有数个阳极块，吊装支架上对称安装有卸扣，吊装支架的一侧安装有水
下机器人操作面板。本实用新型不仅能够保护下法兰不受到机械损伤；进而，防
止海水由下法兰进入海底管道内，使管道内部发生腐蚀或产生海生物附着；而

且，当压力帽在水下出现工作失效的情况时，能够在水下机器人的配合下完成压
力帽的拆卸回收工作，避免将整套设施回收至陆地进行维修。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
哈尔滨工程大学; 中海石

油深海开发有限公司

CN20142077
1004.5

2014/12/9

42
海底管道水泥压
块摆放的方法

一种海底管道水泥压块摆放的方法，采用以下步骤：一：动力定位船到达现场
后，将摄像头、避障声纳头安装到水下机器人上，并将传输线插接在水上及水下
观测设备之间，检查避障声纳是否正常工作；二：将动力定位船停留海底输油管
道附近，并将水下机器人的艏向面对海底输油管道，调整避障声纳的扫测距离，
直至避障声纳水上显示器上出现一条显示管道的强信号细长线；三：将吊装架及
水泥压块一起送入水中，直至在避障声纳图像的引导下，将水泥压块下放、着

床；四：重复二至三步直至完成全部水泥压块的铺盖。本发明可以在水下机器人
视频电子眼失效的这一特殊条件下，利用声纳物体识别技术引导水泥压块移动、

并进行水泥压块摆放，使工作得以继续进行下去。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20131006
8670.2

2013/3/5

43

双层输液海底管
道管体状态射线
检测方法及其装

置

本发明公开了一种双层输液海底管道管体状态射线检测方法及其装置。其方法包
括以下步骤：S1：模拟测试：用放射性活度小于1毫居里的射线源进行射线测

试，测得射线穿透双层输液海底管道后接收到的射线的强度的信号特征，测得的
信号特征包括空管状态强度M、正常状态强度N、浸入状态强度Q；S2：管道检

测：测得射线穿透双层输液海底管道后接收到的射线的强度的信号特征H；H在M
的范围内，则为空管状态；H在N的范围内，则为正常状态；H在Q的范围内，则
为浸入状态。其装置包括水下机器人、射线发射装置(1)、射线接收装置(2)和显示

装置(3)；水下机器人包括轭型结构。其有益效果：检测快捷、安全、方便。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司深

圳分公司

CN20121035
7162.1

2012/9/21

44
多功能水下生产
设施顶部操作接

口保护盖

一种多功能水下生产设施顶部操作接口保护盖，包括：安装在用于防止落物、渔
网的保护罩上的一操作开孔盖板、安装在操作开孔盖板上的一操作接口盖板，其
中，操作开孔盖板上安装有一把手；该操作开孔盖板是通过铰链连接到用于防止
落物、渔网的保护罩上；且操作接口盖板覆盖在被保护的水下设备上的水下操作
接口上，操作接口盖板上设有缓冲橡胶垫。本发明不仅能够防止落落物、海生物
和沉积物落入水下生产设施操作接口，对水下生产设施操作接口的实施防护，确
保水下生产设施的正常操作；而且，还能够保护水下生产设施操作接口不受渔网
拖挂影响；特别适用于对需要水下机器人及潜水员介入操作的顶部操作接口的保

护。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20141058
4599.8

2014/10/27



45
可预装、回收的
水下对接用导向

杆

一种可预装、回收的水下对接用导向杆，包括：一固定杆，套装在固定杆上部的
引导杆，其中，固定杆与引导杆之间安装有一锥台形过渡件；该引导杆上部安装
有一回收吊耳板；引导杆的周围对称安装有数个固定环。本实用新型操作简单，
不仅能够在陆上就能安装结构物上，随结构物一起安装下水；解决了在水下不方
便连接导向杆的问题；而且，又能够在水下机器人操作下，实现了导向杆与结构

的对接；同时，还能实现导向杆的快速回收，使导向杆能够重复利用。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20142062
5890.0

2014/10/27

46
阴极保护快速修
复用牺牲阳极堆

一种阴极保护快速修复用牺牲阳极堆，包括：一牺牲阳极堆、与牺牲阳极堆相连
的安装卡箍，其中，安装卡箍为：与管状金属结构物配合安装的U型结构；牺牲阳
极堆为框架式结构，包括：一框架、安装在框架上的数个牺牲阳极和配重块。本
发明结构简单、安装方便，不仅能够对海洋金属结构物的阴极保护进行快速修

复，避免了海洋金属结构物受到海水腐蚀破坏；而且，其只需水下机器人或者潜
水员即可便捷安装，大大降低了水下牺牲阳极安装的工作量和安装时间；进而降

低了安装成本和安装风险。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
青岛钢研纳克检测防护技

术有限公司

CN20141051
0147.5

2014/9/28

47
改进的水下快速
连接数个接头的

装置

本发明提供一种改进的水下快速连接数个接头的装置，包括固定端和移动端；该
固定端主要包括公接头安装板、弹性夹头心轴、中心导向套筒、公接头、外部导
向套筒以及固定安装板；该移动端主要包括ROV旋转接口、传动轴、限位轴承、
传动螺母、母接头安装板、垫圈、防护套筒、弹性夹头、外部导向柱、母接头、
剪切销以及中心导向柱；移动端的防护套筒侧壁上设有防沉积物护罩，且移动端
传动螺母和弹性夹头之间设有过载套筒；其改进之处是，所述移动端防护套筒侧
壁两侧分别设有一块翼板，有效提高移动端与安装座的连接刚度和便利性；外部

导向柱插入端部加工有导向曲面，使移动端插入过程更加可靠、平稳。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

浙江大学

CN20141042
1454.6

2014/8/25

48
水下闸阀执行机

构

本实用新型涉及一种水下闸阀执行机构，它包括一机壳；一主动驱动系统，其包
括一伺服电机、一减速器、一超越离合器、一电磁离合器和一齿轮轴；一冗余驱
动系统，其包括另一伺服电机、另一减速器、另一超越离合器、另一电磁离合器
和另一齿轮轴；一旋转移动转换系统，其包括两小齿轮、一大齿轮、一丝杠轴、
一螺母、一勾筒、一连接头和一弹簧；以及一水下机器人操作系统，其包括一筒
状支架、一梯形螺杆、一梯形螺母、一水下机器人接头、一水下机器人接口、一
推压板和多个推拉杆。本实用新型实现了全电控制，保证了在深水环境下运行时
具有更高的安全性，并且具备紧急回复功能、冗余驱动设计、闸阀开关状态显示

、内外压力平衡和水下机器人故障操作等功能，具有较大的应用价值。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20142039
8044.X

2014/7/18



49
具有水下机器人

接口的盖板

一种具有水下机器人接口的盖板，具有水下机器人接口的盖板，包括盖板本体，
该盖板本体由钢梁和焊接固定在钢梁上的钢板构成；其改进之处在于：该盖板本
体的钢板上设有操作门、挡块及抓手；该操作门安装孔处通过安装操作门形式提
供水下机器人接口，操作门为活动机构，可以由水下机器人开启和关闭，开启后
可以较平稳地放置到盖板本体挡块上，同时还提供抓手，为水下机器人的稳定操

作提供支持，使用效果理想。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20141036
6053.5

2014/7/29

50
一种用于ROV深
海磁力调查的液
压折臂探测装置

本实用新型涉及一种用于ROV深海磁力调查的液压折臂探测装置，包括液压驱动
单元、摆臂机构以及探测模块。液压驱动单元包括第一油缸，第一油缸包括第一
缸体、可伸缩地设置在第一缸体上的第一活塞杆以及可转动地设置在第一缸体上
并与第一活塞杆交叉设置的第一传动轴。第一活塞杆沿其伸缩方向设有齿条，第
一传动轴上设有与齿条啮合的齿轮。摆臂机构与第一传动轴连接，并朝第一传动
轴的侧向伸出。第一活塞杆伸缩带动第一传动轴来回转动，以使摆臂机构绕第一
传动轴在第一位置和第二位置之间来回摆动。探测模块设置在摆臂机构的外端

上，随摆臂机构来回摆动进行磁力探测。本实用新型可在深海钻井船就位过程中
进行磁力调查，不用动用专门船舶，费用低廉。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司; 
中海石油(中国)有限公司
深圳分公司; 中海油田服

务股份有限公司

CN20142017
3829.7

2014/4/10

51
一种海底电缆检
修水下机器人系

统

本实用新型公开了一种海底电缆检修水下机器人系统，包括水面单元和水下单
元；水面单元包括：供电电源、水面光端机、操控单元、显示单元；水下单元通
过光纤电力复合电缆与所述水面单元连接；水下单元包括水下机器人载体、水下
光端机、深度计、陀螺罗经、水下TV、推进装置、高度计、机械手装置、浅地层
剖面仪、侧扫声纳装置以及图像合成装置等。本实用新型集成了水下机器人，声
纳系统，电缆检测设备等多领域技术手段，建立了一套具有海底电缆水下检修功
能的工作平台，能够实现在复杂海洋环境下对海底电缆进行安全检测，并能够进
行一定维修工作，对比现有技术，在探测范围和精度上有了极大的提高，降低了

工作成本。

中国海洋石油总公司; 中
海油能源发展股份有限公

司

CN20142013
2572.0

2014/3/21

52
深水柔性软管保
护性回收的方法

一种深水柔性软管保护性回收的方法，采用以下回收步骤：一：在单点浮筒下悬
挂配重块；二：提升柔性软管；三：将柔性软管按照预先设定的下放路径临时弃
置海底；四：对弃置海底的柔性软管进行打点定位；五：安装柔性软管打捞卡

具；六：使柔性软管脱离井口基盘及吸力锚；七：打捞柔性软管；八：将柔性软
管从船尾A吊转移至柔性软管回收绞车上。本发明操作非常简单，只需在常规的动
力定位船上安装一台液压绞车及一台工作级的水下机器人就能完成柔性软管的保

护性回收。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20121006
6158.X

2012/3/14



53
钻井用水下导引
绳柱导向辅助装

置

本实用新型公开了一种钻井用水下导引绳柱导向辅助装置。其包括至少两个上下
方向排列设置的导向部件(2)，相邻的导向部件可水平移动地配合连接，处于最下
方的导向部件(2)用于与导引柱(1)固定连接，各导向部件(2)中央设置有可供导引
绳(3)穿过的通孔。将本实用新型安置在水下基盘导向桩的导引柱上，在导向绳发

生偏移时，水下基盘导向桩上与导向绳连接处的接触点的剪切应力会大幅度降
低，大大降低了导向绳被剪断的风险，有利于提高了作业安全，还减免了下防喷

器组时需同时下入ROV的费用，有利于降低了钻井成本。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛

江分公司

CN20132033
1008.7

2013/6/9

54

一种新型的水下
水平连接器安装
工具的二次锁紧

机构

本实用新型公开了一种水下水平连接器安装工具的二次锁紧机构。包括旋转机构
和锁紧机构；旋转机构包括工具齿条、工具齿轮、锥齿轮a和锥齿轮b；工具齿轮
与所述锥齿轮a为同轴连接，锥齿轮a与锥齿轮b为垂直连接；当工具齿条与工具齿
轮啮合运动时，锥齿轮a在与工具齿轮的平行的平面内旋转，锥齿轮b在与工具齿
轮垂直的平面内旋转；锁紧机构包括锁紧头和筒体；锁紧头的固定端通过锁紧销
固定于筒体上，所述筒体上设有条形槽，锁紧销可沿所述条形槽移动；筒体内设

有工具弹簧，工具弹簧可推动锁紧头移动；筒体与锥齿轮b的固定轴相连接。本实
用新型通过挡板的位移传动、弹簧弹力传动、齿轮齿条传动将不利于ROV操作的

二次锁定转变成依靠机械传动的二次锁定。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20132031
5736.9

2013/6/3

55
一种水下水平连
接器安装工具的
二次锁紧机构

本实用新型公开了一种水下水平连接器安装工具的二次锁紧机构。所述二次锁紧
机构包括齿条、齿轮、齿轮固定轴和锁紧头；所述齿轮固定于所述齿轮固定轴

上；当所述齿条与所述齿轮啮合运动时，所述齿轮固定轴在所述齿轮的作用下进
行旋转；所述齿轮固定轴的腔体内设有压缩弹簧；所述锁紧头设于所述齿轮固定
轴的一端部，且延伸至所述齿轮固定轴之外；所述锁紧头可在所述压缩弹簧的弹
力作用下沿所述齿轮固定轴的轴向方向运动。本实用新型无需ROV辅助，在安装
过程中自动锁紧。锁紧头采用特殊的柱形结构，保证了锁紧后的牢固程度，提高

了整个连接器的可靠程度。

中国海洋石油总公司; 中
海油研究总院; 中国石油

大学(北京)

CN20132031
6172.0

2013/6/3

56 一种锁紧装置

本实用新型涉及一种锁紧装置，包括设于第一连接件上的机械锁紧装置，及设于
第二连接件上与机械锁紧装置配合的锁接端，机械锁紧装置包括基座、卡位件及
限位机构，基座上设有供卡位件配合的卡位孔，卡位件在卡位孔内的松脱位置和
锁紧位置之间移动，卡位件在松脱位置时，卡位件与锁接端松脱，限位机构在卡
位件移动的区间外，第二连接件与第一连接件分离，卡位件在锁紧位置时，卡位
件插入到锁孔内，第二连接件与第一连接件锁定，限位机构移动至卡位件的移动
区间内，并将卡位件保持在锁紧位置。实施本实用新型，可依靠水下机器人进行
操作，提高水下锁紧固定工作的效率，节约了成本，并消除了潜水作业的风险。

中国海洋石油总公司; 中
海石油深海开发有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20132034
6234.2

2013/6/17



57
一种系泊钢缆自

动检测装置

本实用新型公开了一种系泊钢缆自动检测装置，包括系泊钢缆检测仪，该检测装
置还包括与所述系泊钢缆检测仪通过法兰连接的动力部分；所述动力部分包括至
少两个与系泊钢缆滚动摩擦连接的行进轮，所有所述行进轮均布在所述系泊钢缆
的周围，所述行进轮与所述系泊钢缆垂直，所述行进轮安装在支撑轴上，所述支
撑轴安装在支撑块上，所述支撑块安装在所述法兰上；所述支撑轴由安装在所述
支撑块上的电机驱动，所述电机由设有防水结构的蓄电池供电，所述蓄电池设置
在所述法兰上。本实用新型无需由水下ROV控制拖动，靠自身动力就可沿被检测
钢缆方向运动，从而能够完成对系泊钢缆的自动化检测，并且能够使检测过程更

易操控，有利于提高检测效率。

中国海洋石油总公司; 中
海油能源发展股份有限公

司

CN20132035
6074.X

2013/6/20

58
一种系泊钢缆检
测仪及其系泊钢

缆检测装置

本实用新型公开了一种系泊钢缆检测仪及其系泊钢缆检测装置，所述系泊钢缆检
测仪包括：两个半环，两个半环活动连接且合拢时界定套管形空间，至少一个半
环上安装有导磁体，且半环上开设有半环形安装窗口，所述导磁体为嵌合在所述
半环形安装窗口内的极靴。所述系泊钢缆检测装置，包括：远程操纵潜水器和控
制工具包，还包括所述的系泊钢缆检测仪，所述系泊钢缆检测仪安装在所述远程
操纵潜水器上。本实用新型减小了磁感应强度的衰减，增加了仪器的磁化能力，
能有效适应于大直径以及带保护层的钢缆的检测，实现对钢缆缺陷的高精度检测

。

中国海洋石油总公司; 中
海油能源发展股份有限公

司

CN20132034
2669.X

2013/6/14

59
平台外加直流电
阴极保护系统的

安装方法

一种平台外加直流电阴极保护系统的安装方法，采用以下安装步骤：一，将电缆
从滚筒转移到动力定位船上的绞车滚筒上，将数个阳极固定到动力定位船甲板

上；二，利用平台吊机作为吊装水下机器人电缆卡子的支点，将电缆卡子下放到
安装位置，将电缆卡子固定到平台的电缆护管上；三，抽拉电缆；四，固定电

缆；五，将电缆固定在甲板地锚上，进行电缆与阳极之间的连接，然后，将数个
阳极同时吊入水中；移船到第一个阳极的安装位置，将数个阳极都放到海底，然
后，依次释放阳极。本发明不需要用电缆护管即对电缆进行了保护，且只需使用
动力定位船即可进行安装，大大降低了施工成本；同时，不需要预先将所有电缆

布置到海床上，避免电缆在海床上摩擦损坏。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20121006
7045.1

2012/3/14

60
防沉板式水下基

础

一种防沉板式水下基础，设有防沉板，防沉板的下方安装有数条裙板，裙板侧表
面均安装有数个加强贴板；防沉板上对称布置有数个吊点；防沉板侧面对称安装
有数个水下机器人把手；防沉板的两侧布有数个阳极，阳极内侧布有预制阳极挡
板。本实用新型不仅可以为上部结构提供支撑，使水下结构物在防沉板上自由滑
动，而且使海管膨胀量得以充分释放；同时，还可以防止防沉板着泥时对海床产

生破坏，提高了防沉板的承载能力和抗滑稳性。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20122065
2014.8

2012/11/30



61
水下海缆、海管

回收夹具

一种水下海缆、海管回收夹具，设有两个相互对应放置、并采用销轴连接方式枢
接在一起的夹持结构，安装在夹持结构和手柄之间的夹具夹紧和放松装置。其

中，夹持结构包括：数组夹持臂，数组夹持臂枢接为一体， L形夹持臂的长臂与
短臂连接处为过渡圆弧状；夹紧和放松装置包括：数组杆件，数组杆件相互对应
放置并枢接为一体，其中，枢接轴上垂直枢接有一长杆件，通过上述连接构成一
棱形结构。使用时，只需将本实用新型下放至海缆、海管上，由水下机器人旋转
手柄即可操作夹具夹紧海缆、海管，大大降低了水下机器人水下作业的难度，提
高了水下机器人水下作业的效率，使海缆、海管回收工作得以快速安全的完成。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 
深圳海油工程水下技术有

限公司

CN20122015
8517.X

2012/4/13

62
液压注入器专用

取出工具

本实用新型公开了一种液压注入器专用取出工具。液压注入器专用取出工具，包
括夹持取出部和把手部，所述的夹持取出部由两根相互平行的夹杆组成，两根夹
杆的中部均弯折成预设角度，所述的把手部由竖杆和横杆组成，横杆固定在竖杆
的一端上，竖杆的另一端固定连接在夹持取出部的一端。本实用新型巧妙的运用
了杠杆原理，使得拔出注入器的力大大增加。使用时，由水下机器人抓住专用取
出工具的手柄部分，而后将该工具夹住液压注入器的取出部分，以该工具的直角
点为支点，再通过水下机器人机械手对把手部分进行反复按压，即能快速地将液

压注入器从水下设施注入孔内取出，成功率极高。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛

江分公司

CN20122033
5969.0

2012/7/12

63
一种新型水下管

汇橇

一种新型水下管汇橇，由主管、支管、支撑、底座结构、三通、法兰、弯管、水
下管道连接器、水下清管器、阀门组成，主管和支管分别通过支撑固定在底座结
构上，支管通过三通接入主管，主管水平段末端通过法兰与弯管连接，将管线方
向由水平转成垂直，在其末端设置水下管道连接器与水下清管器连接，水下清管
器可拆除，在水下管道连接器上接上盲板将其封堵，在主管水平段起始端设置一
个带阀门的法兰三通，法兰三通支管与阀门相连，可与盲法兰连接。本实用新型
通过水下管道连接器可根据需要安装水下清管器实现水下清管功能；通过主管线
上的阀门和一个带阀门的法兰三通可以安全隔离两井区的生产，并可实现对生产
状态的检测。阀门能实现水下机器人操作，有效提高了水下管汇橇的可操作性。

结构简单，实用有效，适合深海开发的需要。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛
江分公司; 湛江南海西部
石油勘察设计有限公司

CN20122026
2070.0

2012/6/1

64
适于水下机器人

操作的卸扣

一种适于水下机器人操作的卸扣，包括：一U形环，U形环的平行端设有相互对应
的孔，一销柱安装在U形环的孔内； U形环的孔内设有内螺纹，销柱的形状为

T形，销柱的柱端设有外螺纹，销柱安装在U形环的内螺纹孔内。本实用新型在海
上铺管过程中，方便水下机器人进行操作，降低了工程成本，消除了由潜水员进

行潜水作业存在的风险。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20122024
6055.7

2012/5/29



65
一种典型水下管
汇摆动安装方法

及装置

本发明涉及一种典型水下管汇摆动安装方法及装置，其特征在于：它包括一号安
装船和二号安装船，管汇放置在所述一号安装船的甲板上；所述管汇顶部设置四
个液压释放卡环，每一所述液压释放卡环连接一钢丝绳，四条所述钢丝绳的另一
端通过液压释放卡环连接在一垂向截面呈等腰三角形的三角板体底部；所述三角
板体顶端通过液压释放卡环连接一垂向截面呈四边形的四角板体的一角端，与该

角端相对的另一角端通过液压释放卡环和放缆连接所述一号安装船上的A字吊机；
所述四角板体的另两个角端分别通过液压释放卡环和放缆对应连接所述一号安装

船上的液压绞车和所述二号安装船上的A字吊机；所述一号安装船和二号安装船上
还分别设置有水下机器人，所述水下机器人设置在脐带缆管理系统内。

中国海洋石油总公司; 中
海石油研究中心; 海洋石

油工程股份有限公司

CN20101059
3463.5

2010/12/9

66
一种新型水下管

汇橇

一种新型水下管汇橇，由主管、支管、支撑、底座结构、三通、法兰、弯管、水
下管道连接器、水下清管器、阀门组成，主管和支管分别通过支撑固定在底座结
构上，支管通过三通接入主管，主管水平段末端通过法兰与弯管连接，将管线方
向由水平转成垂直，在其末端设置水下管道连接器与水下清管器连接，水下清管
器可拆除，在水下管道连接器上接上盲板将其封堵，在主管水平段起始端设置一
个带阀门的法兰三通，法兰三通支管与阀门相连，可与盲法兰连接。本发明通过
水下管道连接器可根据需要安装水下清管器实现水下清管功能；通过主管线上的
阀门和一个带阀门的法兰三通可以安全隔离两井区的生产，并可实现对生产状态
的检测。阀门能实现水下机器人操作，有效提高了水下管汇橇的可操作性。结构

简单，实用有效，适合深海开发的需要。

中国海洋石油总公司; 中
海石油(中国)有限公司湛
江分公司; 湛江南海西部
石油勘察设计有限公司

CN20121018
2562.3

2012/6/1

67
深水海底管道轴

向对准机具

本发明提供一种深水海底管道轴向对准机具，其包括主体框架、水下机器人连接
架、接合装置、夹紧装置和调整装置；该主体框架底部两侧为底梁，该接合装置
分别设在两侧底梁上，该主体框架上部相对的两个横梁上分别设置夹紧装置和调
整装置；该主体框架上部与水下机器人连接架连接：该机具在工作母船上夹紧新
管道，一并由ROV拖拽到制定的H架上，或由ROV直接拖拽放置在H架上新管道
上，再由夹紧装置夹紧管道，配合接应工具完成新管道与对接管道间距离的调整
与接应作业，同时可完成新管道横向位置和纵向位置调整，使新老管道轴向对准

精度满足螺栓法兰联接机具要求，有效提高深水海底管道对接质量。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20091008
7196.1

2009/6/19

68
水下快速脱钩型
水泥压块释放吊

架

一种水下快速脱钩型水泥压块释放吊架，设有框架主体，该框架主体(1)通过设置
在框架主体(1)中部的数个导向单元(172)将框架主体(1)和拉杆单元(2)连接为一
体，拉杆单元(2)上安装有用于驱动拉杆单元(2)滑动的控制装置(4)。本发明结构
简单，易于操作，不受水深的限制，不仅可以实现潜水员水下安全作业，又可实
现在深水无人情况下由机器人进行水泥压块安装；降低了海上施工成本，提高了

工作效率。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20111018
8705.7

2011/7/6



69
一种半潜式钻井
平台的水下机器

人平台

本发明涉及一种半潜式钻井平台的水下机器人平台，其特征在于：它包括两个设
置在主甲板左右舷位置的基座，基座的一部分固定在主甲板上，另一部分延伸出
主甲板，基座的伸出端中间设置有一下放窗，基座的伸出端上部设置有一支架，
支架分为三层，由上至下依次设置有两台导向绳绞车、一台脐带缆绞车和一滑动
座垫；基座的固定端上设置有一波浪补偿绞车和一液压动力站；两台导向绳绞车
通过钢丝绳连接一重物块，脐带缆绞车通过电缆连接水下机器人，波浪补偿绞车
通过缆绳依次绕过固定在支架上的滑轮和水下机器人上的滑轮；滑动座垫位于下
放窗的上部。本发明不仅使水下机器人在环境较为恶劣时也能顺利下放，而且对

水下机器人也具有更广的选择性。

中国海洋石油总公司; 中
海石油研究中心

CN20091018
1060.7

2009/10/27

70
一种典型水下管
汇摆动安装装置

本实用新型涉及一种典型水下管汇摆动安装装置，其特征在于：它包括一号安装
船和二号安装船，管汇放置在所述一号安装船的甲板上；所述管汇顶部设置四个
液压释放卡环，每一所述液压释放卡环连接一钢丝绳，四条所述钢丝绳的另一端
通过液压释放卡环连接在一垂向截面呈等腰三角形的三角板体底部；所述三角板
体顶端通过液压释放卡环连接一垂向截面呈四边形的四角板体的一角端，与该角

端相对的另一角端通过液压释放卡环和放缆连接所述一号安装船上的A字吊机；所
述四角板体的另两个角端分别通过液压释放卡环和放缆对应连接所述一号安装船

上的液压绞车和所述二号安装船上的A字吊机；所述一号安装船和二号安装船上还
分别设置有水下机器人，所述水下机器人设置在脐带缆管理系统内。

中国海洋石油总公司; 中
海石油研究中心; 海洋石

油工程股份有限公司

CN20102066
8298.0

2010/12/9

71
深海法兰连接螺
栓库拧紧装置

本发明提供的是一种深海法兰连接螺栓库拧紧装置。深海法兰连接螺栓库拧紧装
置的上瓣螺栓仓(9)、左瓣螺栓仓(2)和右瓣螺栓仓(15)成三瓣布置，装置整体可以
通过轴瓦(8)悬挂于法兰连接工具框架的导轨上，可以沿海底管道轴线方向的直线
运动实现螺栓插入拉伸器(1)，绕管道中心轴的旋转运动实现螺栓和法兰孔对齐。
装置定位于管道法兰一侧，拉伸器(1)与法兰孔螺栓数相同，均布在螺栓库拧紧装
置圆周上。定位时，左瓣螺栓仓(2)和右瓣螺栓仓(15)张开，定位完毕左瓣螺栓仓
(2)和右瓣螺栓仓(15)闭合，螺栓由拉伸器(1)拉伸，再由液压马达(22)拧紧。螺栓
拉伸拧紧完毕，退帽板(10)将拉伸器固定帽(24)脱离，装置与螺栓脱离。连接螺栓

作业结束，由遥控潜水器ROV携带装置撤离作业区域。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20091007
2466.1

2009/7/7



72
一种半潜式钻井
平台的水下机器

人平台

本实用新型涉及一种半潜式钻井平台的水下机器人平台，其特征在于：它包括两
个设置在主甲板左右舷位置的基座，基座的一部分固定在主甲板上，另一部分延
伸出主甲板，基座的伸出端中间设置有一下放窗，基座的伸出端上部设置有一支
架，支架分为三层，由上至下依次设置有两台导向绳绞车、一台脐带缆绞车和一
滑动座垫；基座的固定端上设置有一波浪补偿绞车和一液压动力站；两台导向绳
绞车通过钢丝绳连接一重物块，脐带缆绞车通过电缆连接水下机器人，波浪补偿
绞车通过缆绳依次绕过固定在支架上的滑轮和水下机器人上的滑轮；滑动座垫位
于下放窗的上部。本实用新型不仅使水下机器人在环境较为恶劣时也能顺利下

放，而且对水下机器人也具有更广的选择性。

中国海洋石油总公司; 中
国石油研究中心

CN20092022
0309.6

2009/10/27

73
一种多波束剖面
声纳信号处理装

置

本实用新型涉及一种多波束剖面声纳信号处理装置，其特征在于：它包括水上主
机，设置在水下机器人上的发射及控制DSP部分，发射信号调理部分、功率放大
器、发射换能器、接收换能器、模拟信号采集传输部分、数据接收端口和DSP并
行信号处理部分；发射及控制DSP部分通过缆线与水上主机连接，实时接收水上
主机的命令，发射信号调理部分将发射及控制DSP部分产生的模拟信号进行放大
、滤波，隔离，给功率放大器放大，发射换能器将信号进行电、机转换后，向水
下发射；接收换能器接收回波，进行机、电转换后，模拟信号采集传输部分转换
成数字信号，传输到数据接收端口，经DSP并行信号处理部分处理后，通过缆线
传输给水上主机。本实用新型可以广泛用于探察海底石油管线方位的过程中。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20072010
3708.5

2007/3/1

74
一种多波束剖面
声纳信号处理装

置

本发明涉及一种多波束剖面声纳信号处理装置，其特征在于：它包括水上主机，
设置在水下机器人上的发射及控制DSP部分，发射信号调理部分、功率放大器、
发射换能器、接收换能器、模拟信号采集传输部分、数据接收端口和DSP并行信
号处理部分；发射及控制DSP部分通过缆线与水上主机连接，实时接收水上主机
的命令，发射信号调理部分将发射及控制DSP部分产生的模拟信号进行放大、滤
波，隔离，给功率放大器放大，发射换能器将信号进行电、机转换后，向水下发
射；接收换能器接收回波，进行机、电转换后，模拟信号采集传输部分转换成数
字信号，传输到数据接收端口，经DSP并行信号处理部分处理后，通过缆线传输

给水上主机。本发明可以广泛用于探察海底石油管线方位的过程中。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司; 

哈尔滨工程大学

CN20071006
4132.0

2007/3/1

75 水下打桩限位器

本实用新型公开了一种水下打桩限位器，包括有 一支架板和一撞针，所述支架板
上设置有至少一连接板，且所 述支架板中心处设置有一撞针容置孔；所述撞针穿
设在所述撞 针容置孔中，并通过易断的绳子与所述支架板连接，且撞针顶 部设置
有一信号线。本实用新型可以很好的应用在能见度比较 低的水下打桩操作中，其
不用再使潜水员下入到水中，从而避 免了采用ROV或者潜水员观察的方法不足。
本实用新型操作 简单，观察直观，使用方便，能够很好的控制在打桩时达到设 计

入泥深度。

中国海洋石油总公司; 海
洋石油工程股份有限公司

CN20052011
0162.7

2005/6/20


